附件三：                采购清单3

玉林市机电工程学校仪器设备采购项目－电气实训设备采购
	序号
	产品名称
	简要规格描述
	数量
	单位
	预算控制单价（元）
	预算控制总价（元）

	1
	单片机控制装置实训系统 

	1、总体结构:整套实训系统采用通用教学实验箱设计。系统包含有12个子模块及4套控制系统模块；每个模块的大小均为约≥9X15cm，其大小统一，整个箱体采用了分层设计，实训竞赛开展时可根据需要，将使用的模块放置于面板层，其余的模块放置于面板底层，有效地避免的凌乱堆放的现象；12个子模块可以根据实际实训竞赛的需要进行组合，就形成一个独立的实训竞赛系统；而4套控制系统则本身则是一套完整的实训竞赛系统，均由多个模块电路进行高度集成化的设计。系统适用于单片机实训教学、单片机技能竞赛训练、电子产品装配及调试等方面的实训。

2. 输入电源：单相 AC 220V±10%（50Hz）

3. 输出电源： DC ±12V±5％/1A  DC±5V±5％/1A

4. 温度：-10～40 ℃；环境湿度：≤90%（25℃）

5. 外形尺寸：约≥490mm×380mm×150mm（L×W×H）

6. 整机功耗：≤0.5kW

7. 安全保护措施：具有接地保护、漏电保护功能，安全性符合相关的国家标准。市电采用高绝缘的安全型插座及带绝缘护套的高强度安全型实验导线。

◆8.受控系统应用要求
由两路相互独立、对称的处理系统组成，具有功率保护功能，超过设计站额定功率自动断联并提醒；具有测量功能，可以测量相关数据参数，供应商在响应文件中提供国家认可的具有相应检测资质的第三方检测机构出具的检测报告扫描件或彩页，并加盖供应商公章；

.....

详见竞争性谈判文件
	1
	套
	
	

	2
	单片机控制装置实训竞赛系统 


	1、总体结构:整套实训竞赛系统采用通用教学实验箱设计，方便教师灵活教学，节省实训室空间。该系统包含有14个子模块、1个电源模块、1套控制系统模块；每个模块的大小约为9X15cm，其大小统一，整个箱体采用了分层设计，实训竞赛开展时可根据需要，将使用的模块放置于面板层，其余的模块放置于面板底层，有效地避免凌乱堆放的现象；14个子模块可以根据实际实训竞赛的需要进行组合，就形成一个独立的实训竞赛系统；本套系统可以广泛适用于单片机实训教学、单片机技能竞赛训练、电子产品装配及调试等方面的实训。

2. 输入电源：单相 AC 220V±10%（50Hz）

3. 输出电源： DC ±12V±5％/1A  DC±5V±5％/1A

4. 温度：-10～40 ℃；环境湿度：≤90%（25℃）

.....

详见竞争性谈判文件
	1
	套
	
	

	3
	智能机械臂                  
	1．可进行X轴和Y轴的移动，X行程为约≥300mm,Y轴行程为约≥150mm,轴向移动均采用减速电机驱动；

2．X，Y轴都具有限位保护功能，并且可以通过控制X，Y轴的电机转向使其退出限位保护，保护输出的信号为普通的高低电平；

3．Y轴上安装有夹具及传感器，夹具长度小于50mm，可以夹取直径为约≥14mm的塑料球，同时可识别白、黑、黄三种颜色的球；

4．控制X、Y轴、夹具的运动，实现球的抓取、识别、排序等相应的功能；

5．整机尺寸大小：长×宽×高=约≥50cm×30cm×50cm。

6. 本装置为通用的模块化的多功能装置，各功能端口完全开放，可以通过不同的接线来完成各种不同的功能。

7、智能机械臂有X轴、Y轴、两个取料口、一个放料口组成，XY轴都由42步进电机和丝杆构成。X轴有5个行程开关（两边开关是越程保护，中间分别为3个工位限位开关），Y轴有3个行程开关（最下面为下移防撞开关）；手爪上还装有一个光纤传感器（灵敏度可通过光纤放大器来调节）用来判断手爪上是否有物料；两个取料口下方各配一只光电传感器（均可通过传感器自身的旋钮来调节灵敏度），用来判断工位上是否有物料；该系统采用DC24V电源适配器供电，所有控制和检测均为5V逻辑电平信号，可以用单片机IO口直接驱动，可以完成物料自动搬运演示实验。

.....

详见竞争性谈判文件
	2
	个
	
	

	4
	开发板
	单片机开发板配置：开发板+超声波雷达+摇头风扇+浇花套件+WIFI模块+温湿度模块+12864。
	200
	个
	
	

	5
	机器人触摸屏
	触摸屏要求：

10寸工业触摸屏，要求以嵌入式低功耗CPU为核心（ARM CPU，主频400MHz）的高性能嵌入式一体化人机界面，10英寸高亮度TFT液晶显示屏（分辨率800×480），四线电阻式触摸屏（分辨率1024×1024），显示颜色为真彩，65535色，存储设备为128M。
	2
	个
	
	


